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Lieferprogramm der Schragachsen-Motoren 3
—

= Schluckvolumen 5¢ccm/U. mit CETOP Flansch
= Schluckvolumen von 12 bis 180 ccm/U. nach ISO
= Fir station&re und mobile Anwendungen

MA

= SAE
= Schluckvolumen von 10 bis 180 ccm/U.
= Fir station&re und mobile Anwendungen

MSI

= |SO Einschubmotoren
= Schluckvolumen von 28 bis 125 ccm/U.
= Flir Getriebeapplikationen
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= Einfache Drehrichtung

Motoren ohne Leckolleitung . ccige Drehrichtung




Anwendungen und Wirkungsgrade

» Typische Anwendungfille

Fur Anwendungen bei denen ein hohes Drehmoment bei minimalen Platzverhéltnissen gefordert ist.

Der Hydraulikmotor findet Einsatz wenn:
= Mechanische Ldsungen zu aufwendig oder nicht mdglich sind;
= Elektrische oder pneumatische Antriebsquellen nicht zur Verfligung stehen;
= Sicherheitsbereichen (Explosionsschutz-Zonen).

» Anwendungsbeispiele

= Mahwerksantriebe bei denen mechanische Antriebe zu aufwendig oder unmdglich sind.
= Liifter-, Geblase- und Kompressorenantriebe.

= Radantriebe bei denen der Motor im Getriebe integriert ist.

= Industrielle und maritime Windenantriebe.

= Lifterantriebe.

WIRKUNGSGRADE DER M/ MA / MSI MOTOREN SERIEN

Motordrehzahl N = 1000 U/min.
Hydraulikol 1ISO46 bei 25°C
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mmmmm Apsoluter Wirkungsgrad Die Werte der Diagramme dienen als Anhaltswerte.
Volumetrischer Wirkungsgrad Fur genauere Auslegungen nehmen Sie bitte mit uns

Kontakt auf.



Erlauterungen und Vorteile

» Definition der Funktion

Hydraulikmotoren wandeln einen hydraulischen Volumenstrom in mechanische Energie der Motorwelle und hydraulischen Druck in ein Drehmoment um.

Die Motordrehzahl verhalt sich proportional zu dem hydraulischen Volumenstrom durch den Motor. Das erzeugte Drehmoment verhalt sich
proportional zu dem hydraulischen Druck.
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» Vorteile von LEDUC Motoren

Hochste Qualitatsanspriiche beztiglich der verwendeten Materialien und der Herstellungsverfahren. Die unten aufgefiihrten Konstruktionskriterien
sind Garanten fir die Verlasslichkeit und lange Lebensdauer von LEDUC Motoren.

Verminderte Laufgerdusche da im Motor
Die Auswahl keinerlei Zahnradverbindungen
ausgefihrt sind.

der verbauten Lager dient
der verldngerten Lebensdauer.  —

7 Kolben garantieren ruhige
Laufeigenschaften

und konstant hohe
Drehmomente.

Verstarkte Ausfihrung aller Dichtungen
zur Kompensation von Druckspitzen

in den Ricklauf- und Leckdlleitungen
der Motoren.

Hydrostatisch ausbalancierte Kolbenkdpfe
zur Reduktion der inneren Reibung
und des VerschleiRes.

Kolbentrommel und Verteilerscheibe bilden jeweils

) ) auf einander abgestimmte Einheiten.
Fest mechanische Verbindung von Kolbenkopf

und Kolbentrommel verhindert ungewollte Spaltbildung.




Einsatzbedingungen

» Vorbereitung eines Motors

Vor der Inbetriebnahme eines Motors muss dieser mit Ol vorgefiillt

werden.

Q

» Die Hydraulikfliissigkeit

LEDUC Motoren sind fiir den Betrieb mit mineralischen Hydraulikdlen
bestimmt. Die Verwendung von alternative Flissigkeiten ist ebenfalls
maglich. Bitte kontaktieren Sie uns diesbezliglich.

Empfohlener Viskositatsbereich:
= |deal sind Viskositaten von 15 bis 400 cSt;
= Generell sind Viskositatsbereiche von 5 bis 1600 cSt méglich.

Viskositét in Abhéngigkeit der Temperatur
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WICHTIG:

» Olreinheitsklassen / Fitration

Die Lebensdauer ist auch abhangig von der Qulitat und der Reinheit
der Hydraulikflissigkeit.
Wir empfehlen Olreinheitsklassen nach:

= NAS 1638 Klasse 9,

= SAE Klasse 6,

= |SO 4406 Klasse 20/18/15 oder besser.

Bei Oltemperaturen zwischen 194° bis 239°F (90 bis 115°C)
empfehlen wir eine Reinheitsklasse nach ISO 4406 von 19/17/14 oder
besser.

» Drehzahlen

Die Mindestdrehzahl eines Motors sollte 200 U/min. nicht unterschreiten
(inbesonderen Fallen kann eine Mindestdrehzahl ab 50 U/min. realisiert
werden). Die jeweilige Hochstdrehzahl eines Motors ist aufgefiihrt.

»Einbau und Einbaulage

LEDUC Motoren kénnen in jeder Lage verbaut werden (siehe
Informationen auf Seite 52).

» Betriebstemperaturen

StandardmaRig werden LEDUC Motoren mit FKM Dich-
tungen (Viton) ausgeristet. Der Einsatztemperaturbereich
betragt -13 bis 239 °F (-25 bis 115 °C).

= Optional bietet HYDRO LEDUC auch NBR Dichtungen fir
Einsatztemperaturen von -40° bis 176°F (-40° bis 80°C) an.

Stellen Sie sicher, dass der Motor vor Inbetriebnahme mit Ol befiillt ist (siehe Seite 52).



Einsatzbedingungen

» Drehrichtungen

Die Motoren sind fir wechselnde Drehrichtungen ausgefihrt.

Drehrichtung

Drehrichtung
LINKS (CCW)

RECHTS (CW)

» Leckoldruck

Es ist wichtig den Motor iiber den Leckélanschluss T1 oder T2 zu entliiften, um zu hohe Belastungen der Wellendichtung zu vermeiden. Die
maximal zulassigen Gehause-Innendriicke variieren mit der jeweiligen Hochstdrehzahl eines Motors.

Um eine storungsfreie Funktion zu gewahrleisten beachten Sie bitte die nachfolgenden Informationen:
= Max.zulassiger Betriebsdruck (int P) unabhangig der Drehzahl: 4 bar.
= Max.zuldssiger Spitzendruck (int P) unabhangig der Drehzahl: 5,5 bar.
= Der minimale Druck im Gehduse muss oberhalb des Umgebungsdruckes (ext P) liegen. 4




Auswahl | Auslegung eines Motors

> Wie bestimmen Sie den richtigen Motor fiir lhre Anwendung?

Auslegung eines Hydraulikmotors:

N = Drehzahl in (U/min)

C = Drehmoment (Nm)

AP = Druckdifferenz zwischen A und B (bar)
Cy = Schluckvolumen (ccm/U)

Q = Volumenstrom (I/min)

n = Wirkungsgrad (%)

1. Das ubertragbare Drehmoment

Cy x AP
o
Drehmoment C = C,, x nmotor

Theoretisches Drehmoment = =Cu

Beispiel: Ein Motor mit einem Schluckvolumen von 50 ccm/U. und einem Differenzdruck von 250 bar Gbertragt ein theoretisches Drehmoment von
200 Nm. Der durchschnittliche Wirkungsgrad betragt 90%, das geleistete Drehmoment ist 180 Nm.

2. Drehzahl des Motors

Die Drehzahl des Motors wird bestimmt durch den Volumenstrom Q und das Schluckvolumen Cy des Motors.

N= Q x 1000

Cy

» Technische Unterstiitzung

Bei Fragen zur Auslegung eines Motors wenden Sie sich bitte an unsere technische Abteilung /Vertrieb.



Auswahl | Auslegung eines Motors

> Beispiel
? 6
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(1) Motor —l H | GEWICHT
@ Verstellpumpe ‘
@ Druckbegrenzungsventil ‘

(4) Venti ‘
@ Hydraulikmotor
@ Winde und Last

Eine Seilwinde (6 soll bei einer Drehzahl von N = 400 U/min. ein Drehmoment von 200 Nm erzeugen.
Die Hydraulikpumpe (2 kann einen Druck P bis 350 bar erzeugen.

1. Berechnung des benoétigten Schluckvolumens des Motors:

Cvih = _C X100 _ 200 Nm x 100
Y= APx1,59 = 350 bar x 1,59

Das errechnete Schluckvolumen betragt 35.9 ccm/U.

Wir wahlen einen Motor mit einem Schluckvolumen 32 ccm/U. oder 41 ccm/U.

2. Berechnung des Volumenstromes Q der von der Hydraulikpumpe zu erzeugen ist:

N x Schluckvolumen

Q= 1000

Zu den ausgewahlten Motoren ergeben sich:
= Bei32ccm/U., Q=12,8 L/min.

= Bei41ccm/U., Q=16,4 L/min.



Motoren der M Serie

EIGENSCHAFTEN
S Max. zuléssige Max. zulassige M_ax. Dr?hmomgnt Drehmoment 'I_'heoretisph Max. 2ulassiger .
Motorausfiihrung chluckvolumen Dauerdrehzahl (1) |Spitzendrehzahl (1) Max. Schlgckstrom in Abhéangigkeit bei 350 bar maxmale Leistung unerdruck/ Gewicht
(ccm/U.) (Ulmin.) ) (L/min.) des Drucks (Nm) bei 400 bar Spitzendruck (%))
(Nm/bar) (kW) (bar)
M 5_093840 5 8000 8800 40 0.08 28 26.6 400/ 450 44
M 12 12 8000 8800 96 0.19 67 64 400/ 450 55
M 18 18.0 8000 8800 144 0.29 100 96 400/ 450 55
M 25 249 6300 6900 157 0.40 139 104.5 400/ 450 1.5
M 28 27.7 6300 6900 175 0.44 154 116.3 400 / 450 1.5
M 32 32.1 6300 6900 202 0.51 179 134.8 400/ 450 1.5
M 41 411 5600 6200 230 0.65 229 153.4 400/ 450 1.5
M 45 454 5000 5500 227 0.72 253 151.3 400/ 450 18
M 50 50.3 5000 5500 252 0.80 280 167.6 400/ 450 18
M 63 63 5000 5500 315 1.00 351 210 400/ 450 18
M 80 80.4 4500 5000 362 1.28 448 2412 400/ 450 23
M 90 90 4500 5000 405 143 501 270 400/ 450 23
M 108 108.3 4000 4400 433 1.72 603 288.8 400/ 450 23
M 108 R (2) 108.3 3400 4500 368 1.72 603 2454 400/ 450 35
M 125 1254 3400 4500 426 2.00 699 284.2 400/ 450 35
M 160 160 3600 4000 576 255 891 384 400/ 450 48.5
M 180 180.6 3600 4000 650 2.87 1006 4334 400/ 450 485

(1) Fur héhere Drehzahlen nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
(2) Der M108 R Motor entspricht den Abmessungen des M125 Motors.

» Max. zulassige Krafte

N R KN

2800 4000 6000 6200 6500 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000

Fa N/bar * 10 15 20 27 28 30 40 40 40 50 60 67 80 80 86 85 95

Fr: Radialkraft gemessen in der Mitte der Motorwelle
Fa: Axialkraft (wirkt axial auf die Motorwelle)

* Differenzdruck zwischen A und B.
Fiir weitere Krafte nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.




Konfigurator fur M Motoren

.-....... Um die Bestellbezeichnung Ihres Motors zu ermitteln wéhlen Sie aus

den Optionen 02, 04, 05, 07, 08, 09 und 10 in der Auswahltabelle.

Iiii Motor M

Schluckvolumen
(173 12 18 25 28 32 41 45 50 63 80 90 | 108 | 108R | 125 | 160 | 180

CETOP
2 -Loch

ISO 3019-2, 4-Loch-Flansch A

DIN 5480 - | W25 | W25 | W25 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W40 | W40 | W40 | W45 | W45 | W50 | W50 | W1
04 Zahnwelle = - - W30 | W25 | W25 | - | W35 | W35 |W35 | W35 | - | — | W40 | W40 | - - W2
DIN 6885 @18 |@25| @25 | @25 | @30 @30 | @30 | @30 @30| @30 | @40 | @40 | @40 | @45 | @45 | @50 | @50 | D1
zylindrische Welle | — | @20 | - | @30 @25 @25 - | @35 /@35 @3 - | - | - | @40 - | - | - |D2

Anschliisse A und

§ Unten | 0 = - = - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e |LO
Lu§ Hinten | 0 = - = ° ° . ° ° ° . ° ° ° ° ° . e | MO
5’-(:; Seit- 0 = - = ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° NO
= lich 1 - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1
05 o |Seitt [0] - . . . . ° ° ° ° . ° . . - - - - | Qo0
?Z lich 1 - - = ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° - = - -
&
3
'% Hinten | 0 ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° - - - - | PO
S

|_ 0 = nicht méglich fir Einsatz mit Ventilen
1 = Fur Einsatz von Spilventilen

Leckolanschliisse T1 und T2

Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Drehzahlsensor

Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Ventile
09 Ohne ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° SV
Mit Spiilventil - - - . . ) ° . . ) ° . . ° ° ° e | VB

Ja (NBR) - . ° ° . . ° ° . ° ° ° . . ° ° ° N

10

Nein (FKM) ° ° . ° ° ° . ° ° ° . ° ° . . ° . F

BITTE BEACHTEN SIE: Der M5 Motor 093840 ist nur in einer Konfiguration lieferbar (siehe nachste Seite).



12 Motoren der M Serie M 5 093840
—

| CETOP 2-Loch Flansch

79.4 ‘
9 T1:G14" 100

R53

@127 MAXI

T
I=NI |

a1

i)
]

2 80-0046
96 MAXI

P

» Wellenausfiuhrung

Zylindrische Welle @ 18
AS 6 x 6 x 32

[

6x1

205
18'35%

» Eintritt / Austritt

Gewindeanschlisse hinten

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



M 12 - 18

" 95
20 o
155 707
182 DA (Y SR
- 81.3 . .
5 50
6" T1:M12x1.5 ST
il / 2100
4‘ N
S — 5 S| 8
S AL N3
w0 0
5 =
L | O
N ©
- S
13
T3 M8x1 4
216 B )
34.2
P T2 M12x1.5

> Wellenausfiihrung

W Zahnwelle DIN 5480
W25x1.25x30x18x9¢g

M10x1.5
-~
|
230

D 1 Zylindrische Welle @ 25 DIN 6885
AS8x7x32

P
6005

4005 ! 8

| —

D 2 Zylindrische Welle shaft @ 20 DIN 6885
AS 6 x 6 x 32

Nur fiir M 12.

60705

|
i
40-05
16

b e | ~ |
22 I
2
» Eintritt / Austritt
QO Gewindeanschlisse seitlich PO Gewindeanschliisse hinten
1234 1433
,7:;( o8 — % T M22x15
/ 34
I \\ — D \\\
W 7;\\ , ) 2 Wl 7;\\ _
N N
I . oy BJE | . el -
S \§ NZANY) : NP
N Ahcs [
@O © N

~

M22x1.5

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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Motoren der M Serie M 25

250
8 107.70 T1: M16x1.5
— 911
T o 3 \\ “
g ~| © N“‘
Wi 7125
5L v /
T3 M10x1

217 "/Q a

422 \’

P : T2:Mi6x15 N2

—

» Wellenausfiithrung

W

Zahnwelle DIN 5480
W25x1.25x30x18x9g

M8x125

|

i
\
|
)
|
T
\

23

W

Zahnwelle DIN 5480
W30x2x30x14x9¢g

N
@35

M10x 1.5

D1

Zylindrische Welle @ 25 DIN 6885
AS 8 x7x40

28
0015
0.002

8x1.25

@25

D

Zylindrische Welle @ 30 DIN 6885
AS 8 x7x40

33

+0.015
+0.002

230

Nl

M10x15

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




M 25 15

» Eintritt / Austritt

:) 0 Gewindeanschllsse hinten Q 0 Gewindeanschlisse seitlich

— 1

M27 x 2, 16 tief

L]
Il

| ENE: Ry
| g N O O
O 58 120
-, — M27 x 2, 16 tief
159.4 142.9
179.2
M O SAE 1/2" 6000 psi Anschliisse, hinten Q 1 Gewindeanschlisse seitlich
M8, 15 tief Al
7ﬁ :n_‘ | ——

[ ¢

B
t

| /@1072 7

149

1441

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



16 Motoren der M Serie M 28 - 32 - 41
—

u 18
. B 107.70 T1:M16x1.5 884
] \ —2n
. [
s — - 2| 3 &
s gl
® jj } o2
15 I
T3 : M10x1
o 17
42.20
P q
» Wellenausfithrung
W Zahnwelle DIN 5480 W Zahnwelle DIN 5480
W30x2x30x14x9g W25x1.25x30x18x9¢g Nicht erhéltlich
P H fiir M 41.
0070 68 0
<—-‘35'35 43-05 |
22
I 19 ]
=0 I A — 8 ﬁtﬁw o
= s
27 —r M I
D Zylindrische Welle @ 30 DIN 6885 D 2 Zylindrische Welle @ 25 DIN 6885
AS8x7 x40 AS8x7 x40 P Nicht erhéltlich
75%0 fir M 41.

-

|
So =] S | v« w
@ v+ N — _ — — — «
i = LIRS JT Y =
Q Q| =

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



M 28 - 32 - 41 17

» Eintritt / Austritt

L 0 SAE 1/2” 6000 psi Anschllsse, unten M O SAE 1/2” 6000 psi Anschlisse, hinten
59
M8, 15 tief @ 7 @
a1 /\@
e el e
& & - <
3 D
= \+/ J7
N e
| 18.2 405
40
M8, 15 tief
Bohrungstiefe 18

185

M8, 15 tief
Bohrungstiefe 18

Q 1 Gewindeanschliisse seitlich

472 (120)

112.3
nr
©)

150.8 M27x2, 16 tief
1855

MafRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der M Serie

2% 150
118.70 113.14
30
12 T1: M18x1.5 -
\ i a
| ‘ —— - 21350
. {
RS ® - -
NI ﬁ ¢ T
2 . o 3 L2160
& 3
11 =
T3:Mi2xt5 || | L NO O
2203 O L] T —— :U
2020 T2: M18x15 E/ = J
P q
» Wellenausfiihrung
W Zahnwelle DIN 5480 W Zahnwelle DIN 5480
W30x2x30x14x9¢ W35x2x30x16x9¢g
Q H
67:35 72205
3-0s | 40-05 ‘ |
27 28 L v
28 I 32
D Zylindrische Welle @ 30 DIN 6885 D 2 Zylindrische Welle @ 35 DIN 6885
AS8x7 x50 AS 10 x 8 x 50
% P
92 1bs | 92 10
0 \
60-05 | 60-05 10
[ a’i'k |
u ﬁ 1 /s B e 1 I )
28 L_ v 28 L_i,
Max. Druck = 5076 PSI (350 bar) fir M50
Max. Druck = 4350 PSI (300 bar) fiir M63

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



M 45 - 50 - 63 19

» Eintritt / Austritt

O SAE 3/4” 6000 psi Anschllsse, unten M O SAE 3/4” 6000 psi Anschliisse, hinten
I . 50.8
L (N & L
M10, 17 tief i@® J@ 3 ©
17
f 217 G L eol, @
ool ‘$ ooV &
& &
o | @ @ ©
F‘é = “ m\V = 75
= & &) 8 gn
JML M10, 17 tief
49
\IO N 1 SAE 3/4" 6000 psi Anschliisse, seitlich D O Gewindeanschlisse hinten
oder

136

ol

©
©

M 10, 17 tief

a17

M33x2
18 tief
3 o |
I o (i —
L S L
O
168.2
210.2

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



20 Motoren der M Serie M 80 - 90 - 108
—

122.7 165

20

T1:M18x1.5

T | L=
@ @13.50
r 3
g o180
T3:M12x1.5 B 3
14 = I
22 = i
63.20
PH
> Wellenausfiihrung
W Zahnwelle DIN 5480 D Zylindrische Welle @ 40 DIN 6885
W40x2x30x18x9g AS 12 x 8 x 56
H H
77505 | 102 205 |
45-0s | 70-05 | 12

M16 x 2

@40 +0002

M16x2
\
|
|
|
|
I /f \
\ |
245 ‘
1
43
0.015
o
il
|
‘
/1]
‘ —
015

36 36
37

W2 Zahnwelle DIN 5480
W35x2x30x16x9¢g

Nur fiir M 80.
P
7205
|

40-05
= g
=

25
32

MaBangaben (mm) sind Anhaltswerte.



- 90 -

108

» Eintritt / Austritt

LO SAE 17 6000 psi Anschlisse, unten

M12, 20 tief

_ LI P

166

57.2
T
¢
¢ @

218

62.5

136.3

P O Gewindeanschliisse hinten

M8090 | M108
Ball @ Al 2427 2433
B| 2163 2169
c o @

c| 1464 146.9

D| 1149 154

5 E| 68 66

M33x2 M42x2

A Pl 18 tief 20 tief

IVI 0 SAE 17 6000 psi Anschliisse hinten

57.2

© ] O

278

& &

O @
oo
O

99.2

136.3

197.5
2257

M12, 20 tief

(/%
@

A

M80-90 | M108
Al 2427 2433
B| 1925 1944
c| 1464 146.9
D| 9.6
E| 160 160
£l M3z M42x2
18 tief 20 tief

NO N 1 SAE 17 6000 psi Anschliisse hinten
oder

O

160

©
©

Ny AN
AN
\\\
© \\ e),d:
|| “ _ S o [0z
B | O\&
i
2oy
@ N &
ol
YN N
194.4 &/

245

e

M 12, 20 tief

Q 1 Gewindeanschliisse seitlich

147.4
96.6
@)

194.4
2438

M33x2, 18 tief

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der M Serie M 108 R -

125

403" 152.1 190
87.50 1414
36.50 23 T1:M18x1.5
?(
= L @17.50
8 5
= g =
2 S =
Q — 2200
8
=N = -
10 L IL O~ ©
S = =
2250 \___ PP
T8:Mt4x15 k:‘

» Wellenausfiithrung

VV Zahnwelle DIN 5480 D 1 Zylindrische Welle @ 45 DIN 6885
Wi45x2x30x21x9g AS 14 x 9 x 63

L

120 *0s
\

o
S
|
Se

80-05 14

AN
S
.

3 ‘ | ‘ 3% N
40
W Zahnwelle DIN 5480 D 2 Zylindrische Welle @ 40 DIN 6885
W40x2x30x18x9¢g AS 12 x 8 x 56 P
H 12074 %
85155 , \
45-0s ;] 80-0s | 12
| - _
; % Ik \ X
28 V ‘ 28 '
36
Max. Druck 5076 (350 bar) fiir M 125. Nur fir M 108 R.

MaBangaben (mm) sind Anhaltswerte.



M 108 R -

125

» Eintritt / Austritt

LO SAE 1%’ 6000 psi Anschliisse, unten

66.7

31.8
M 108 R
@
A
L2
3 8 © 9
i} & &
g
REN
e

209.5

2435

M14, 19 tief

230

L O SAE 1% 6000 psi Anschliisse, unten

318

€

@
Y

o®

198
99

2

@
@

119.7

148.2

~
©
©

M14, 19 depth

930

194

M O SAE 1% 6000 psi Anschliisse hinten

66.7 M14, 19 tief
D @
L@ @é o o

| I

99

118
155

2282

259.2

231

M O SAE 1%” 6000 psi Anschliisse hinten

M 125

194

66.7 M14, 19 tief

D
D

231

2308

261.5

NO N 1 SAE 1% 6000 psi Anschlisse
oder

NO oder N 1 SAE 17476000 psiﬁrr\rSChIUSSe

2053

158

178

100.8

159.9

RNZE

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der M Serie M 160 - 180

1 210
;;)2; 109.60 e 158.4
SO 21750 N 450
T1:M22x1.5
2 ' 0224
s E= W
g o
3080 7B
T3 : M14x1.5
@24 %\ Bl ——
P e |
» Wellenausfithrung
W Zahnwelle DIN 5480 D 1 Zylindrische Welle @ 50 DIN 6885
W5h0x2x30x24x9¢g AS 14 x9x 70

P P
95105 130 20

0
90-05

0
55-05

|| e,

@60
53.5
@50 00
M16 x 2
|

36

36 | 029707
40

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



M 160 - 180

» Eintritt/ Austritt

LO SAE 1%” 6000 psi Anschlisse, unten

@32 31.80

7z
&

o ot
) 2
| o o0
M14, 19 tief O
[~
" © 0
N
(o}
L] - g
L i
(o)
249 !
290

IVI 0 SAE 1% 6000 psi Anschliisse hinten

194
99

M14, 19 tief

NO N 1 SAE 1% 6000 psi Anschliisse, seitlich
oder

200

107.7
170

232

M14, 19 tief 0 & Y

238
295

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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Motoren der MA Serie

EIGENSCHAFTEN
Theoretisch
Max. zulassige | Max. zulassige Max. Drehmoment Drghmomen‘t maximale . )

Motorausfiihrung -?glzlxq%ﬁ Dauerdrehzahl | Spitzendrehzahl Schlhﬂti();trom in?bhéngigkeit b%gg%gf)& Leistung bei Daue’\rllti'ﬁlcﬁlsapsitszlgﬁ:jruck G(—(:K\g():ht

es Drucks 5800 psi

400 bar

cu.in/rev| ccitr in. in. Ibf.ft/psi | Nm/bar

MA 10 062 10.2 8000 8800 216 82 00082 016 42 57 729 544 5800/6525 400/450 143 6.5
MA 12 073 120 8000 8800 254 9% 00097 019 49 67 8.7 64 5800/6525 400/450 143 6.5
MA 18 110 18.0 8000 8800 380 144 00145 029 74 100 1287 96 5800/6525 400/450 143 6.5
MA 25 152 249 6300 6900 414 157 00201 040 102 139 140.1 104.5 5800/6525 400/450 25 1.5
MA 32 196 321 6300 6900 534 202 0.0259 051 132 179 180.7 134.8 5800/6525 400/450 25 1.5
MA 41 251 4141 5600 6200 608 230 0.0331 065 169 229 2056 1534 5800/6525 400/450 25 1.5
MA 45 277 454 5000 5500 60.0 227 0.0366 072 187 253 202.8 151.3 5800/6525 400/450 40 18
MA 50 307 503 5000 5500 664 252 0.0405 080 207 280 224.7 167.6 5800/6525 400/450 40 18
MA 63 384 63.0 5000 5500 832 315 0.0508 1.00 259 351 2815 210 5800/6525 400/450 40 18
MA 80 491 804 4500 5000 956 362 0.0648 128 330 448 323.3 2412 5800/6525 400/450 51 23
MA 90 549 90.0 4500 5000 107.0 405 0.0725 143 370 501 3619 270 5800/6525 400/450 51 23
MA 108R 6.61 108.3 3400 4500 973 368 0.0872 172 445 603 329 2454 5800/6525 400/450 77 35
MA 125 765 1254 3400 4500 1126 426 01010 2.00 515 699 381 284.2 5800/6525 400/450 77 35
MA 160 9.76  160.0 3600 4000 1522 576 0.1289 255 657 891 5147 384 5800/6525 400/450 107 485
MA 180 11.02 180.6 3600 4000 1718 650 0.1455 2.87 742 1006 581 4334 5800/6525 400/450 107 485

(1) Fur héhere Drehzahlen nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

» Max. zulassige Krafte

e e e e e e e e e

1350 14625 1574 14625 1686 2023 2360 2473 2812 3262 4050 4500

Fr
N 2350 2800 4000 6000 6500 7000 6500 7500 9000 10500 11000 12500 14500 18000 20000
Ibflpsi 0.19 0.23 0.31 0.42 0.46 0.62 0.62 0.62 0.77 0.93 1.03 1.24 1.33 1.32 147
Fa N/psi 0.83 1.03 1.37 1.86 2.06 2.75 2.75 2.75 3.44 4.14 462 5.52 5.93 5.86 6.55

(N/oar)* (12 (19 @) @) (0 @40 (40 (40 (50  (60)  (67)  (80)  (86)  (85) (99

Fr: Radialkraft gemessen in der Mitte der Motorwelle
Fa: Axialkraft (wirkt axial auf die Motorwelle)

* Differenzdruck zwischen A und B.
Fiir weitere Krafte nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.




Konfigurator fur MA Motoren 27

I
---...-. Um die Bestellbezeichnung Ihres Motors zu ermitteln wéhlen Sie aus

den Optionen 02, 04, 05, 07, 08, 09 und 10 in der Auswahltabelle.

Motor MA

Schluckvolumen
02 10 12 18 25 32 4 45 50 63 80 90 | 108R | 125 | 160 180

SAE B2 Loch SAE C 4 Loch SAE D 4 Loch c

137 13T 13T 14T 14T 14T 14T 14T 14T 14T 14T 13T 13T 13T 13T
16/32DP | 16/32DP | 16/32DP | 1224DP | 1224DP | 1224DP | 1224DP | 1224DP | 1224DP | 1224DP | 1224DP | 816DP | 816DP | 8/16DP 8160P | S1
SAEB SAEB SAEB SAEC SAEC SAEC SAEC SAEC SAEC SAEC SAEC SAED SAED SAED SAED

177 77 ()
Zahnwelle B B _ _ _ B B B VAN A B B _ ~ s2 .E
SAE J498b SAECC | SAEGC &
2
04 21T 21T
- - - - - - - - - 16820P | 16520P - - - - S3
DIN 6885 - - - — - - - - - - - = — @50mm | @50mm | D1
SAE J744 a1" 1" o1 | | e | @14 | e | @1 d | @1 | 1 | @112 | @134 | @134 = - K1

zylindrische Welle

Anschliisse Aund B

% | Unten of - = - = . ° ° ° . ° . . ° ° . LO
Lf,’, Hinten (0| - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | MO
<<’(>§ 0| - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e |NO

2 | Seitlich

el 1 - - - ° ° ° ° ° ° . ° ° ° ° ° N1

05 " 0 ° ° ° ° ° ° - - - - _ _ _ _ _ Qo

% | Seitlich

5 - - - ° ° ° - - - - - - - - - Q1

(72}

&

3

% Hinten |0 ° ° ° ° . ° ° = - - - - - _ _ PO

(G

0 = nicht méglich fiir Einsatz mit Ventilen
1 = Fur Einsatz von Spiilventilen

Leckolanschliisse T1 und T2

Nein . ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° . ° ° 0

Drehzahlsensor

Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0
Ventile
09 Ohne ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° SV
Mit Spllventil - - - ° . ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB

Tieftempereaturausfii

Ja (NBR) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °

10

Nein (FKM) ° ° . . . ) ) ) ) ) ° ° ° ° .




Motoren der MA Serie MA 10 - 12 -

6.85 (174)
‘ 366 (93) | 5.75 (146)
031(790) ) |, 055(14) T1:9/16"-18UNF-28
g g @0.55 (14)
g &
177 (44.95) \’IO\O\-@ /
0.38 (9.65) —— $ l “V
N
p T2: 916-18UNF-2B
by 6.53 (166)
» Wellenausfithrung
S 1 Zahnwelle 13T 16/32DP 7/8" K 1 Zylindrische Welle @ 1"
Q
Q 163 (41.40) g P
15 < 181 (46)
5 | 078(20) o Foeay 0.25258" (6.35)
3 -—-T 2 1« 126(32) L o B B3
= [ ==uIEVeN
i R sl = : Z2E BS
7 = ) \
0.74(19) 0.74 (19) —
1.32(33.3) 15(38)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MA 10 - 12 -

» Eintritt / Austritt

18

QO Gewindeanschlisse seitlich

P 0 Gewindeanschliisse hinten

2.29 (58.04)

527 (133.9)

7/8"-14UNF-28
0.59 (15) tief

6.06 (154)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

29

2
S
<]

»
<
=




30
|

Motoren der MA Serie MA 25

451 (144.55)
478 (1215)
0.31(7.90) 0.79 (20) T1: 3/4"-16UNF-2B
|
30,55 (14.30)
= 26.38 (162)
8 —
&
< &
g g
g5 E g
£ =
S 2 ©
o
IS}
=
5
* 8§
<
2.20 (56)
050 (12.70)
T2: 3/4"-16UNF-2B 7
759 (192.8) 5.75 (146)
» Wellenausfithrung

S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 17"

P 4

2.2(55.9)
|
Q 1.38 (35) | —
g \
2
2 ———\
= I I
0.86 (22)
1.89 (48)

21.38 (35)

2.2 (55.9)

K1 Zylindrische Welle @ 17"

Pﬁ

157 (40)

1.386 0.005 (35.20)
1.25 2303 (31.75)
7116™14UNC-28

W—L

+0.001
0.3125 -00 (7.94)

)

21.38(35)

0.86 (22)

1.89 (48)

N>

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MA 25 31
I

> Eintritt / Austritt

NO N 1 SAE 1/2” 6000 psi Anschlisse, seitlich
oder

M 0 SAE 1/2” 6000 psi Anschlisse, hinten

2043 (1

0,071 (18.2)

)
o), 00 , ©
o Vole @

.
5/16"-18UNC-28
; ? 0.77 (18) tief @
| ¢ [ ] 1
1.59 (40.5) 1.59 (40.5)
- - 1.61 (29.5)
X 2.32 (59)
4.72(120) =
5116™18UNC-28 N \ ® _
0.71(18) tief o S
n 2043 (11) im = N
6.41(163) 2
S
< 7.6 (193) $
g
6.21 (158
(158) <
=
PO Gewindeanschliisse hinten QO Gewindeanschliisse seitlich L
o

19he"-12UN-2B -
0.79 (20) tief \{\m m
i NN 11 ==
< ) L < =
4.72(120)
1.61(29.5)
=™
";:; \ © R 2.32(59) -
I~ S =
N §
.
[T 10 15/:"-12UN-2B
T 0.79 (20) tief
6.41(163) 6.26 (159)
7.6 (193) 7.6 (193)

Q 1 Gewindeanschlisse seitlich B
% AN ﬁ
Q| ©

/.

| %@)@s%

/7 g |
7 4.72(120)

11/"12UN-2B
0.75 (19) tief

6.18 (157.1)
8.72(221.4)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MA Serie

Motoren der

451 (114.55)
478 (1215) %/‘N
T1: 3/4"-16UNF-2B
0.31(7.90, 0.79 (20
(790) ‘ @) S N
¥ [T] —— |
©0.56 (14.30)
. - 26.38 (162)
- _ ¢ ~ / -
& 7 8| o
s \
050 (12.70)
T2 :3/4"-16UNF-2B
7.84 (199) 5.75 (146)
P
» Wellenausfiithrung

S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 174"

0.86 (22)

1.89 (48)

K1 Zylindrische Welle @ 1%"

%

0.86 (22)

1.89 (48)

22(559) y 22(55.9)
@ 1.38 (35) — | 1.57(40) | 0.3125 506 (7.94)
3
2 s |
g -
) ————————————\ _
© S| ©
= I S
= 8 |8
— -~ - (&) —_
8 g8 2 g
T © f| 57 T T ©
2 HEE B\
) ISR ) |

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




MA 32 - 41

» Eintritt / Austritt

LO SAE 1/2” 6000 psi Anschliisse, unten

2.32 (59)

M O SAE 1/2” 6000 psi Anschlisse, hinten

5/16"18UNC-2B 161 (295) 232 (59)
0.71 (18) tief <la 5/16"-18UNC-2B
‘ ‘ - - E g 0.71(18) tief . . . .
O 4 00 4 O PN
L o 3y | L i W Ty
o/ @ e
043 (11) 32
1.59 1.61 ‘ ‘ 1.59 (40.5)
. (05) , 295) | !
7 7
6.64 (168.5) 6.53 (169)
7.84(199.1) 7.84 (199.1)
\IO N 1 SAE 1/2” 6000 psi Anschliisse, seitlich P O Gewindeanschlisse hinten
oder @ @
15/1"-12UN-2B -
[ [] — -
& 1.61(29.5)
O O . 2.32 (59)
4.72 (120) /

5/16"-18UNC-28
0.71(18) tief

6.45 (163.8)

6.53 (169)

2,97 (75.6)

4.42(112)

7.84(199.1)

Q O Anschlisse, seitlich
O O

O O
had 472 (120)

®
2.85(72.3)

i Nl g
@\ ¥
| 1 19412UN-28
0.79(20) fief
6.50 (165.1)
7.84 (199.1)

Q 1 Gewindeanschlisse hinten

/

©
©
m

@

[
©

O O

4.72(120)

6.43(163.2)

11/:"12UN-28
0.75 (19) tief

478 (1215)

8.96 (227.5)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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Motoren der

MA Serie

55(139.7) ‘
031 (7.20) 078 20) ‘ T1: 3/4"16UNF-2B
| V_l_‘
= &
S 3
g5 1 &
33 ‘
s ‘
2 |
IS
g
|| 8
2

0.50 (12.70)

280 (71)

P

8.79 (223)

451 (1455)
5.75 (146)
45° 45°
/4, 0,56 (14.30)
o - 1\
=TT
a5 &
2
\ Qﬂ{ 2638 (162)

» Wellenausfiuhrung

S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 1%"

P4

2.2(55.9)

1.358 (34.5)

7/16"-14UNC-2B

21.57(40)

L

Z|

11(28)

1.89 (48)

K1 Zylindrische Welle @ 17"

2.2 (55.9)

» 7

1.57 (40) ‘

1.386 0005 (35.20)

+0.000
S (3175)

7125 *
7/16"-14UNC-2B

0.3125 “06(7.94)

=

21.57|(40)

1.10(28)

1.89 (48)

2

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




MA 45 - 50 - 63

» Eintritt / Austritt

L O SAE 3/4” 6000 psi Anschllisse, unten

MO

SAE 3/4” 6000 psi Anschlisse hinten

2(508) 3/8"16UNC-28 066 (17)

orstel
N A A N GH——3
| o Q| @
3/8"16UNC-28 " =
0.79 (20) tef & o @ @ 88
] 1.47 [ 2|(50.8)
] @75) i 147 (375)
2.95(75) 2.95 (75)
7.82(1987) 7.75 (197)
88(2235)

NO N 1 SAE 3/4” 6000 psi Anschliisse, seitlich
oder

5.34 (136)

3/8"16UNC-2B
0.79 (20) tief

5.08 (129)

20.66 (17)

744 (189)

9.16 (232.7)

P 0 Gewindeanschliisse hinten

19/"-12UN-28
0.79 (20) tief

e [ 9

A

SRS

o

147 (37.5)

2.95 (75)

7.75 (197)

Nur fiir MA 45.

35

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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MA Serie

Motoren der

451(1455)
565 (1435) 575 (146)
T1: TI8™14UNF-28 .
031(7.90) 079 20) 9638 (162) 5 450
) 1 — =
: g \ ) *
- - & 4X056 (14.30)
L,
331(84) \\/y
PH 2. 7§ 4UNF-2B
971 (247)
» Wellenausfiithrung
S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 1%" 82 Zahnwelle 17T 12/24DP 1%"
P
22(559) 4 244(619) P*{
1.57 (40) | ! N

1.30 (33) ‘

4

1.1(28)
189 (48)

7/16"-14UNC-2B

7/16"-14UNC-2B
ﬁ

2177 (45)

©1.77 (45)

Max. Druck 350 bar (5076 psi) fiir MA 80.
Max. Druck 320 bar (4495 psi) fiir MA 90.

S 3 Zahnwelle 21T 16/32DP 1%" K1 Zylindrische Welle @ 17"

244 (61.9)

P
Py Py
| 1.89 (48 | !

22(559) 0.3780 55(9.52)
Q 1.32 (33.50) — -
| ‘ — il
S [ 38 g
g HER g
_ ) N 5|°2 e ‘ I, Q Q
= s g3 e sl
q — ﬁéi@
11(28) L0 — 1.10(28) —
- 2.13 (54) |

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




MA 80 - 90 37

» Eintritt / Austritt
LO SAE 17 6000 psi Anschlisse, unten M 0 SAE 17 6000 psi Anschliisse hinten

30.90 (23)

2.25(57.2)
3.30 (84)
163}42) 2090(23) _ D COREC? @

=) = o)
5 st |7 &
E g W T -
& ™ LoARCs & THE4UNG2B f@ P @ D
e T 0.78 (20) tief
& LCHRCS & 225/57.2) ‘ 225|(57.2)
\ 1165 (42
— s 3.30 (84)
7/16"-14UNC-2B
0.78 (20) tief

& g8 2
% | g 2| 3 =
] o| @2 L L ] [}
. 2 ° I "
X pe <
=

8.69(220.7) 850 (218)

9.88 (251) 9.71(247)

N O N 1 SAE 176000 psi Anschliisse, seitlich
oder

/r’f"“\\
@

@\\\
Q)

—

6.30 (160)

716"14UNC-28"
0.78 (20) tief

3.80 (96.6)

583 (148.1)

30.90 (23)

8.47 (215)
10.16 (265.7)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der

MA Serie

MA 108 R -

125

7.87 (200)
6.10 (154.90) 636 (1616)
031(7.90) 452 (114.90) = -
L, 098(2490) T1: 7/8"14UNF-2B T T
2081(2060) ‘
i , &
s 29,00 (22860) : DERG
— 3 \
Sr. el
I—— | a5
s ‘ ‘ | # 7 || g §
S8 i T o~
7 — | ©
8 )f $ ~
s g \ /
2 L
Qﬁi
- ® P
¥ O \T%%f/ ©
0.50 (12.70) =—
-
3.70 (94.10) y \ \
T2.: 7/8"14UNF-2 \
P
» Wellenausfiuhrung

S 1 Zahnwelle 13T 8/16DP 1%"

2.94 (74.6)

205 (52)

5/8"-11UNC-28
7

22.16 (55)

7

1.30(33)

2.63 (66.70)

K1 Zylindrische Welle @ 1%" P
2.94 (74.6) ﬁ

i 213 (54) i

T

+0.001
04375 00 (11.1125)

Z

—

1.941 0005 (49.31)
@ 1.75 000, (44.45)
5/8"-11UNC-2B
|
‘
@ 2.16/(55)

1.30 (33)

2.63 (66.70)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MA 108 R - 125 39
—

> Eintritt / Austritt

LO SAE 17" 6000 psi Anschllisse hinten M 0 SAE 1%" 6000 psi Anschlisse, unten
MA108R | MA125 2121 631)
A | 10.66 (270.9) | 10.75 (273.2) 263 (£6.10) 3905
B| 933(2369) | 942(2392) | g : =
C| 576(1463) | 584(1482) | 2 =
D| 464(117.8) | 471 (1197) | & N &l o & g
T = 1/2"-13UNC-2B -
p @ 0.75 (19) tief
@121 (31)
jﬁ 1/2"-13UNC-2B
0.75 (19) tief
.2
S
[}
o - »n
S g <
o = =
B 10.15 (258)
A 11.37 (288.9)

MA108R | MA125

1135 (288.4) | 1152 (292.7)

9.16(232.7) | 9.25(235)
6.14(156) | 6.30(159.9)
389(989) | 3.97(100.8)

OO0 | m| >

21.21(31)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MA Serie MA 160 - 180

7.87 (200)
.36 (161,
9.19 (208.1) 6.36 (161.6)
0.31(79 . 450
(7.9) 098 (25) S /_/‘\
b T1: 7/8™14UNF-28 M
[e) ()
& @9.00 (228.60)
= H &
g i 2
= e — o~ —~| =
has | —— _ jxR =
g| [F—== =
=>4 —— oE §
8 L
© I P
Q
|
0.50 (12.70)
P 3.97 (1009) - —

» Wellenausfiihrung

S 1 Zahnwelle 13T 8/16DP 1%"
P
2.95 (74.9) ‘
o 2.15 (54.5) | -
R \ I
=
2
5 N
s
047 (12) |
1.42 (36)
2.64 (67)

D 1 Zylindrische Welle @ 50 DIN 6885
AS 14 x 9 x 70 mm

P
3.85(97.9) ﬁ

‘ 2,76 (70)

05512 B8o17 (147304)
—t

(D)
S

ﬁ

- /(
047 (12) -1
142 (36)

22.36/(60)

3.54 (90)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MA 160 - 180

> Eintritt / Austritt
L 0 SAE 1%" 6000 psi Anschlisse, unten M O SAE 17" 6000 psi Anschllisse hinten

263 (66.70) ‘ 7,64 (194)
3.90 (99) | i

21.25(32)

2 QK,, @

1.25 (31.80)

‘

1.25 (31.80)

)/\(
oV ole e

1/2"13UNC-28
0.75 (19) tief

\

21.25(32)

390(99)

1/2"-13UNC-28 —
M 0.75 (19) tief i

2
S
<]

»

<
=

4.73(120)

5.75 (146)
6.69 (170)

6.6 (170)

11.06 (281) 11.22 (285)

1267 (322)

12,68 (322)

NO N 1 SAE 1%" 6000 psi Anschliisse, seitlich
oder

7.87 (200)

1/2"-13UNC-28
0.75 (19) tief
%
Y
S
(©) =
I
@ “le
H =
0! 2
S
& B
S X ‘ob/
,5\
oS
d
21.25 (32
106 (270) 62
12.87 (327)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MSI| Serie

EIGENSCHAFTEN
. . Max. Drehmoment Max. zulassiger
Motorausfiihrun Schluckvolumen Dgﬂua:; dzrz:]a:;']?a) S w;:r']ggﬁizlﬁlem Max. Schluckstrom| in Abhéngigkeit Dbrgih:;r;%rgirrlt Dauerdruck/ Gewicht
9 (cem/U.) (Ulmin.) P (Ulmin.) (L/min.) des Drucks (Nm) Spitzendruck ()]
: : (Nm/bar) (bar)

MSI 28 21.7 6300 6900 175 0.44 154 400/ 450 11.5
MSI 32 32.1 6300 6900 202 0.51 179 400/ 450 1.5
MSI 41 411 5600 6200 230 0.65 229 400/ 450 1.5

MSI 50 50.3 5000 5500 252 0.80 280 400/ 450 19

MSI 63 63 5000 5500 315 1.00 351 400/ 450 19

MSI 80 80.4 4500 5000 362 1.28 448 400/ 450 26

MSI 90 90 4500 5000 405 1.43 501 400/ 450 26

MSI 108 108.3 4000 4400 433 1.72 603 400/ 450 26
MSI 108 R (2) 108.3 3400 4500 368 1.72 603 400/ 450 33
MSI 125 125.4 3400 4500 426 2.00 699 400/ 450 33

(1) Fur héhere Drehzahlen nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
(2) Der MSI 108 R Motor entspricht den Abmessungen des MSI 125 Motors.

» Max. zuldassige Krafte

6200 6500 7000 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500
Fa N/bar * 28 30 40 40 50 60 67 80 80 86

Fr: Radialkraft gemessen in der Mitte der Motorwelle
Fa: Axialkraft (wirkt axial auf die Motorwelle)

* Differenzdruck zwischen A und B.
Fiir weitere Krafte nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.




Konfigurator fur MSI| Motoren

Optionen 02, 04, 07 und 08 in der Auswahltabelle.

Iiii Einschubmotoren MsSI
Schluckvolumen

(17 28 32 41 50 63 80 90 108 108 R 125

Ii!i ISO 3019-2, 2-Loch-Flansch B

-n-.. Um die Bestellbezeichnung lhres Motors zu ermitteln wahlen Sie aus den
01 02 03 04 05 06 07 08 09

(YN )N 5480 W30 W30 W30 W30 W30 W40 W40 W40 W40 W45 W1

Zahnwelle - - - - W35 W35 W35 - - W40 w2

Anschliisse A und B
SAE Anschliisse,

05 ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° LO
unten

Leckolanschliisse

Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Drehzahlsensor

Nein ° ° . ° ° ° . ° ° ° 0

Valves
(Il*W Ohne ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° SV




44 Motoren der MSI| Serie MSI 28 - 32 - 41
—

121.5 188
39 160

e
j T1:M16x1.5

724

@ 135h6
®l94
I
2/105
41

184.8

214

1123

» Wellenausfiithrung

W Zahnwelle DIN 5480
W30x2x30x14x9¢g

1241743

0
35-05
22

l‘U

0
PN N S - ™
k g

M10x1.5

‘ 27 Li*

» Eintritt / Austritt

L O SAE 1/2” 6000 psi Anschliisse, unten 40°

il %—

T 7 @f

&

/ < &

\\ < ¢
g1 {E}

Y ‘ ey

18.2

405

59
115

—

40

914
111.6

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MSI 50 - 63 45

142 235
56
il
(T 1] T1:M18x1.5
/7
,,,,, / 8
o >
© = = J
[S) S ° N
e N / ~
S . =
N ~
. NS
A
v N
. I
| N S
15
925103 N

» Wellenausfiihrung

W Zahnwelle DIN 5480 W Zahnwelle DIN 5480 .
W30x2x30x14x9g W35x2x30x16x9g Nur fir MSI 63.
P P
1275 183 % 1325 705 ﬁ
35-05 | 40.05 ) |
2 L P |
;| Tt :
i I/j
# S 32 !

» Eintritt / Austritt

L O SAE 3/4” 6000 psi Anschliisse, unten 40°

y & eyt

M10, 17 tief /ﬁ
N ) 217 /@

@

¢ P
75
147

<

103.3

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MSI| Serie MSI 80 - 90 - 108

N
=23
i<

152

N
IN]
=

634

100.4

T1:M18x1.5

]ﬁ 7 Sl J 3 ﬁ
e = (S

2120
@36

0

@190 h6

236.7

136

10504

» Wellenausfithrung

W Zahwelle DIN 5480 W Zahwelle DIN 5480
W40x2x30x18x9g¢g W35x2x30x16x9g
+02 PH 2 L
156.5 -09 150.5-038
4505 40-05
36 D
F_ %’—_ i
N =

M16 x 2
|-
|
|
\
|
|
@45
M12x1.75
|
K
|
@45

Nicht erhaltlich fiir

< i : MSI 108.

5 L_ LY Max. Druck:
! 32 350 bar fiir MSI 90.

» Eintritt / Austritt

L 0 SAE 1" 6000 psi Anschliisse, unten 40°

Y M12, 20 tief V)

o g
&

84
166

D

116
©
P

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MSI 108 R

161

ni

T1:M18x1.5

57.3

@200 -Gox
2138
2160

4

+020
122.80 -040

146.3

2493

oL
P

B

286

250

103

» Wellenausfithrung

W Zahnwelle DIN 5480
W40x2x30x18x9¢g

@55

M12x1.75

36

» Eintritt / Austritt

LO SAE 1% 6000 psi Anschliisse, unten 40°

318
)
;“‘:’}
S
3 3
O—0 i
=
230
@ o)
M14, 19 tief

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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48 Motoren der MSI| Serie MSI 125
—

163 286
i 250

T1:M18x1.5

57.3

0029
138
160

0

200 - 0.02

2512

148.2

=

1228204

P

» Wellenausfithrung

W 1 Zahnwelle DIN 5480 W2 Zahnwelle DIN 5480
W45x2x30x21x9¢g W40X2X30X18X9g
. P v P
172.8 203 167.8-09
5005 \ 45 -5 \
2 I
=
3 v

» Eintritt / Austritt

L O SAE 1%” 6000 psi Anschllsse, unten

M14, 20 tief

@30

~
©
©

99
198

o310y

119.7

)

69.2

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Optionen | Zubehor

DREHZAHL- UND DREHRICHTUNGSSENSOREN
LEDUC BESTELLNUMMER: 093327

M, MA, MSI Motoren kdnnen mit einem induktiven Sensor zur Bestimmung der Drehzahl und Drehrichtung ausgerustet werden.
Hierzu benétigen die Motorengehduse eine Vorbereitung fiir diese Verwendung (siehe Konfigurator).

A F
/ » Technische Daten der Sensoren
— T\ /
Versorgungsspannung 5..32VDC
o3 Stromaufnahme Max. 6 mA ohne Last
@ Ausgangfsfrequenz 0 Hz...20 kHz
T 1T — - Schutzart IP 69 k
\ Einsatztemperaturbereich - 104°F...+ 257°F (- 40°C...+ 125°C)
A O Gewicht ca.65¢
- 4 Kabelldnge 50 cm
O )
5 214
% @
9650
M12-18 152 33 88 30
M 25 169 32 91 33
M28-32-41 174 28 91 33
M M 45 - 50 - 63 192 24 98 39
M80-90-108 218 18 103 44
M 108R - 125 225 46 121 64
M 160 - 180 250 47 126 68
MA10-12-18 162 32 87 30
MA 25 173 41 92 85
MA 32 - 41 173 41 92 35
MA MA 45 - 50 - 63 193 35 96 39 5 5
MA 80 - 90 223 30 101 44 g .q:,
MA 108R - 125 251 45 122 64 g.g
MA 160 - 180 282 47 126 68
MSI 28 - 32 - 41 97 43 91 35
MSI 50 - 63 17 36 96 39
MSI MSI 80 -90 - 108 125 31 101 44
MSI108 R - MSI 125 142 45 122 64

* Die Kolbentrommel der Motoren ist mit einem Zahnkranz zur Impulslibertragung ausgestattet.
Der Zahnkranz erzeugt einem Impuls in Abhangigkeit der Drehzahl welcher vom Sensor gemessen wird.

BEACHTEN: Max. Anzugsdrehmoment = 10 Nm.
Fir weitere Informationen nehmen Sie bitte Kontakt auf.



Optionen | Zubehor

SPULVENTILE |[LEDUC BESTELLNUMMER: VBS 091180

Wird eingesetzt um eine Spilung/Kihlung des Motors zu erzeugen. Dieses Ventil wird empfohlen bei hohen Belastungen eines Motors zur
Verlangerung der Lebensdauer.

Es wird ein Teilstrom aus der Rucklaufleitung entnommen (Niederdruckseite) und in das Motorengeh&usse geleitet.
Dieser wird dann iber die Leckélleitung abgefiihrt.

Spiilventile konnen nur bei Anschliissen der Ausfiihrung N1 und Q1 angeschlossen werden.

» Abmessungen
X
. U X Y
MOtoraUSfUhrung
M 25 207 116

M 28 - 32 - 41 213 121 H
M 45 - 50 - 63 235 137
M M 80 - 90 - 108 265 153

M 108R 273 153

M 125 275 155
M 160 - 180 313 172
MA 25 221 116
MA 32 - 41 228 122
MA 45 -50 - 63 256 137
MA MA 80 - 90 286 153
MA 108 R 305 157
MA 125 307 159
MA 160 - 180 345 170
» Hydraulischema Beispiele fiir weitere Ventile (auf Anfrage):

eines Spiilventils

Nachsaugventile Druckentlastungsventile




Optionen | Zubehor

ATEX ZERTIFIZIERUNG

» Leduc Motor sind ATEX zertifiziert

Generell entsprechen alle Motore der Gruppe Il Kategorie 2 D TX.

Auf Anfrage kdnnen Motoren nach Grupp Il Kategorie 2G und Gruppe Il Kategorie D T4 ausgefiihrt werden.
Da alle Motoren unlackiert ausgeliefert werden, ist auf entsprechenden Korrosionsschutz zu achten.

» Erlauterungen

Gruppe Il Kategorie 2 beinhaltet den Einsatz in ATEX 1 Zonen (Gas) und/oder ATEX 21 Zonen (Staub).
G= Fir Einsatz bei Gasbelastung.

D= Fur Einsatz bei Staubbelastung.

TX=  Max. Oberflachentemperatur.

» Vorsichtsmassnahmen bei ATEX

Es ist erforderlich nachstehende Umsténde zu priifen:
= Die max. Betriebstemperatur der Motoren ist durch den Betreiber sicherzustellen.
= Die Maschinen/Anlagen in denen der Motor arbeitet sind zu erden.
= Alle weiteren Komponenten die mit dem Motor eingesetzt werden miissen ebenfalls ATEX Zertifiziert sein.

» Kennzeichnung der Motoren
Die Kennzeichnung der Motoren ist: Gruppe Il Kategorie 2GD ¢ TX (TX ersetzt T3 und T4).

Unsere Motoren sind TX zertifiziert (abhangig von der Oberflachentemperatur) und entsprechen somit der Zertifizierung T4 oder T3 in
Abhangigkeit der folgenden Gegebenheiten (heilte Zonen).

» Oberflachentemperatur

= T4 275°F (135°C) firr Flissigkeitstemperaturen < 158 °F (70°C).
= T3392 °F (200°C) fir Flissigkeitstemperaturen < 230 °F (110°C).

» Beispiel fiir eine ATEX Kennzeichnung

CE @ 12GD c TXHL1

Fir weitere Anforderungen kontaktieren Sie uns bitte.

WICHTIGE INFORMATION: Motoren, die mit Drehzahlsensoren betrieben werden, konnen nicht mit ATEX zertifiziert werden.

(=R
O :0
c c
o o
=]
o Rg=}
O N




Einbau und Inbetriebnahme

> Verlangerte Lebensdauer der Motorenlager
Beim Auftreten von Radialkraften auf der Motorwelle sollten diese im gekennzeichneten Bereich auftreten. Das verlangert die Lebensdauer der

Motorlager.
Zahnradantrieb Riemenscheibenantrieb
Motor links (CCW) Motor rechts (CW) Motor rechts (CW) Motor links (CCW) Drehrichtung
drehend drehend drehend drehend CCW oder CW
Druck in A Druck in B Druckin B Druck in A

» Montageposition des Motors

LEDUC Motoren konnen in jeder beliebeigen Lage montiert werden. Bei Einbaulage mit der Welle nacho ben stellen Sie sicher, dass das
Motorengehause komplett mit Ol befiillt ist. Entluften Sie das Gehéduse mittels T3 (nur fiir M Motoren).

M | MA MSI

Zusatzlicher Leckolanschluss

auf Wunsch lieferbar.

Stellen Sie ein dp sicher

Bei Einbausituationen bei denen sich der
(0,3 bis 0,5 bar).

Motor oberhalb des Tanks befindet, stellen
Sie sicher, dass die Leckdlleitung unterhalb
des Olspiegels endet.

Wenn dies nicht moglich ist wird ein
Rickschlagventil in der Leckdlleitung
erforderlich (siehe Bild rechts).




LeckoOlfreie Motoren

Motoren ohne Leckolanschluss

Schragachsen Hydraulikmotor

HYDRO LEDUC kann nun auch Motoren anbieten die ohne den Anschluss einer
Leckolleitung betrieben werden kdnnen.

Vorteile

Keine Leckolleitung erforderlich

» Nur die Eintrittsleitung und Rucklaufleitung ist erforderlich.
» Das Leckol wird Uber den Rucklauf abgefuhrt.

Ist mit einer Hochdruck-Wellendichtung ausgerustet.

EIGENSCHAFTEN

® Drehzahlen:
Bitte wenden Sie sich an unsere technische Beratung.

r

m Max. zulassiger Druck in der Riicklaufleitung: 25 bar.

» Funktionsschema » Funktionsschema
bei einfacher Drehrichtung bei wechselnder Drehrichtung
— A ‘ AT .
E 5 Bei wechselnder Drehrichtung ist der
‘ ‘ | i | Motor zusatzlich mit einem Druckspeicher
‘ ‘ ‘ w ‘ ausgestattet. Dieser Druckspeicher dampft
| | ‘ ‘ Druckspitzen (zum Beispiel bei abruptem
Al ) e ‘ % J Drehrichtungswechsel).

Bitte kontaktieren Sie unsere technische Abteilung fiir Ihre individuellen Anforderungen.
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Weitere

Produkte

AXIALKOLBENPUMPEN
FUR NUTZFAHRZEUGE

XPi/XAi

HYDRO LEDUC bietet 3 unterschiedliche
Baureihen von Axialkolbenpumpen, geeignet
flr Direktantrieb oder iiber Nebenantriebe

(PTO).

PUMPEN FUR MOBILE
& INDUSTRIELLE
ANWENDUNGEN

TXV mit
einstellbarer
Drehrichtung

Die HYDRO LEDUC Konstantpumpen .
der W-Baureihe und die Verstellpumpen
der DELTA-Baureihe sind konzipiert fiir
Hochstdruck und bendtigen nur geringen =
Platzbedarf. .

Konstantpumpen von 12 bis 130 ccm/U

Konstantpumpen, Zweikreis-Pumpen  »> W (ISO) und WA (SAE)*

von 2x25 bis 2x75 ccm/U, = Konstantes Férdervolumen
Verstellpumpe, mit LS “load sensing” von 5 ccm bis 125 ccm/U.
von 40 bis 150 ccm/U. = |SO 30119/2 oder SAE Flanschan-
schlisse und Wellen.
» DELTA

= Variable Férdermenge
von 40 bis 92 ccm/U.
= SAE Welle und Flansch

* Flr SAE Ausflihrung bitte anfragen.

HYDRAULIKMOTOREN

Variabler
Motor

Axialkolbenmotoren mit konstante and
variablem Schluckvolumen

Modelle von 5 bis 180 ccm/U

DIN und SAE Versionen

Konstant Schluckvolumen, Motoren
ohne Leckolanschluss Spezialversion.
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HYDRO
L E DU C Komplett-Katalog: www.hydroleduc.com

HYDRAULISCHE
DRUCKSPEICHER MIKROHYDRAULIK
Unser Entwicklungsteam
. nimmt sich |hrer individuellen
_ Anforderungen an.
In enger Zusammenarbeit mit
L
den Entscheidungstragern
in Ihrem Hause erarbeiten
wir mit Ihnen gemeinsam
Membran, Blasgn, Blase[]-M_embran und Ein spezielles Einsatzfeld fir das Know-How Lésungen nach lhren
Kolbenspeicher in kugelformiger und von Hydro Leduc
zylindrischer Bauform. Vorgaben.
=  Axial- und Radialkolbenpumpen mit
= Speicherkapazitaten konstanter und variabler Férderleistung.
von 0,02 bis 50 Liter = Axialkolben-Mikrohydraulik-Motoren
= Betriebsdriicke bis 400 bar = Mikro-Hydraulik-Komponenten
= Zubehér zum Betreiben von (elektrische Antriebe, Ventile,
hydraulischen Druckspeichern. Regeleinrichtungen, etc).

HYDRO LEDUC bietet ein komplettes
Programm von zuverldssigen Lésungen
fir extreme Einsatzbereiche und fir
kleinste Baurdume.




Hydraulik aus Leidenschaft

HYDRO LEDUC SAS

Firmenzentrale und Produktionswerk

BP 9 - F-54122 AZERAILLES - FRANCE

Tél . +33 (0)3 83 76 77 40 - Fax +33 (0)3 83 75 21 58

HYDRO LEDUC GmbH

Haselwanderstr. 5

D-77746 SCHUTTERWALD - GERMANY

Tel. +49 (0) 781-9482590 - Fax + 49 (0) 781-9482592

HYDRO LEDUC AB

Betongvéagen 11

461 38 TROLLHATTEN - SWEDEN
Tel. 46 (0) 520 10 820

HYDRO LEDUC N.A. Inc.

19416 Park Row - Suite 170

HOUSTON, TEXAS 77084 - USA

Tel. +1 281 679 9654 - Fax +1 832 321 3553

HYDRO
LEDUC

z o E o [
HYDRO LEDUC
mit Eigenkapital v. 4 065 000 €

EORI FR31902742100019

RC Nancy B 319 027 421
www.hydroleduc.com

ﬂ contact@hydroleduc.com



